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[image: image1.png]Zadanie 16.

Uktad przedéfawiony na rysunku realizuje
funkcje regulatora typu
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[image: image2.png]Zadanie 37.

Wartosci i brzebiegi sygnatéw podanych na wejscie i zarejestrowanych na wyjsciu
regulatora przedstawiono na rysunku. Na ich podstawie okre$l nastawy regulatora.
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Rysunek przedstawia odpowiedZz na wymuszenie skokowe i charakterystyke
amplitudowg regulatora typu

- [
A P ) -l
B. | -
C. PI
D. PD




[image: image4.png]Zadanie@

Uktad przedstawiony na rysunku realizuje funkcje regulatora typu
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[image: image5.png]Zadanie@

Stabilno$¢ uktadu automatycznej regulacji to zdolno$¢ uktadu do

A

pracy przy duzych obcigzeniach.

B. zmniejszania zaktdcen dziatajgcych na obiekt regulacii.
C.
D. utrzymywania statych parametréw obiektu po zaniku sygnatu zaklocajacego.

pracy w bardzo niskich lub bardzo wysokich temperaturach.




[image: image6.png]Zadanie'\29)

Proces technologiczny wymaga, aby w pomieszczeniu o kubaturze 18 m*® zachowana
byta temperatura 40 °C + 5 °C. Najczesciej stosowanym sterownikiem elementéw
grzejnych bedzie

A. regulator dwustawny.

B. regulator tyrystorowy mocy.

C. ukiad sterowania recznego.

D. uklad sterowania czasowego.




[image: image7.png]Zadanie@/ﬁ).

W regulatorze PID zwiekszono dwa razy statg czasowag Ti (czas catkowania),
w wyniku czego

A. czas regulacji wydtuzy sie.

B. stabilno$¢ uktadu zmaleje.

C. amplituda oscylacji wzroénie.

D. czas regulacji nie ulegnie zmianie.




[image: image8.png]Zadanie 32.

Nalezy wyznaczy¢ warto$¢ rezystancji R, dysponujgc zrédtem pradu o Rw=0 Q,
amperomierzem o rezystancji wewnetrznej Ra iwoltomierzem o rezystancji
wewnetrznej Ry. O rezystancji R wiadomo, ze ma matg wartos¢ oraz jest wigksza od
Ra i duzo mniejsza od Ry. Ktéry ze schematéow pomiarowych zapewni w tych
warunkach maksymalng dokladno$¢ pomiaru?
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[image: image9.png]Zadanie 22.

Funkcje, jakiego regulatora petni uktad o charakterystykach przejécia przedstawionych na
schemacie blokowym?
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[image: image10.png]Zadanie 29.
Na podstawie otrzymanych charakterystyk okre$l, ktéry regulator byt badany?
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Funkcje jakiego regulatora peini uktad,
charakterystyki przedstawione sg na rysunkach?
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[image: image12.png]Zadanie 20.

Ktory regulator idealny ma odpowiedz przedstawiong na rysunku?
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