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Uktad graficzny © CKE 2013

Arkusz zawiera informacje prawnie chronione
do momentu rozpoczecia egzaminu

Nazwa kwalifikacji: Eksploatacja maszyn, urzadzen i instalacji elektrycznych
Oznaczenie arkusza: E.24-01-14.05

Oznaczenie kwalifikacji: E.24

Numer zadania: 01

Wypefnia egzaminator

Kod egzaminatora . " Numer
Numer PESEL zdajacego Stanowiska

Data egzaminu

Dziern Miesigc Rok

Zmiana

* w przypadku braku numeru PESEL — seriai numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajacego tozsamosé
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Rys. 1. Rozmieszczenie aparatéw i urzadzen elektrycznych naszynie TH35.
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Rys. 2. Schemat ideowy uktadu sterowania silnika asynchronicznego klatkowego.
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Rys. 5. Schemat ideowy i funkcje przekaznika czasowego KT.
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Rys. 3. Schemat ideowy zasilania silnika asynchronicznego klatkowego.
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Rys. 4. Schemat ideowy przekaznika K 1.
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Numer
stanowiska

Elementy podlegaj ace ocenie/kryteria oceny

Egzaminator wpisuje T,
jezeli zdajqcy spemnif
kryteriumalbo N, jezeli
nie spefnif

Rezultat 1. — Uklad sterowania i zasilania silnika asynchronicznego klatkowego

Przekaznik czasowy ustawiony nafunkcje B.

Przekaznik czasowy ustawiony naczas 4 sekundy.

Zabezpieczenie przekaznika termicznego ustawione nawartos¢ 1,1 pradu znamionowego silnika.

AW IN|PF

Silnik podtaczony za pomoca przewodu YLY 5x2,5 mm?.

W uktadzie sterowania:

po zataczeniu przycisku S2 zatacza si¢ dzwonek i lampka H1,

a po pewnym czasie dzwonek i lampka H1 wylaczasig,

azataczasie stycznik K2 i lampka H2.

8

W obwodzie zasilania silnika, po zataczeniu przycisku S2 uktadu sterowania, po pewnym czasie zatacza si¢ stycznik K2 i silnik
uruchamiasie.

9

Po nacisnigciu przycisku S1 uktad sterowaniai zasilania silnika zostaje wytaczony.

Rezultat 2. — Wypelniony protokdt pomiar owy

1

Wypetnione pozycje protokotu dotyczace pomiardw ciagtosci potaczen uktadu sterowania.

2

Zapisany wniosek dotyczacy prawidtowego potaczenia dla wszystkich pozycji od 1 do 13.

3

Zapisany wniosek dotyczacy btednego potaczenia dlawszystkich pozycji od 14 do 19.

Wypetnione pozycje dotyczace pomiardw rezystancji uzwojen silnika. Wartos¢ rezystancji miesci si¢ w granicach 5% wartosci
rezystancji zmierzonej przez egzaminatora.

Wy petniona pozycjaz pomiaru ciagtosci potaczen przewodu PE. Wartos¢ rezystancji jest zgodna ze stanem faktycznym.

Wypetniony wniosek koncowy dotyczacy poprawnosci dziatania uktadu jest zgodny ze stanem faktycznym.

Strona5z 6




Numer
stanowiska

Przebieg 1. — Przebieg wykonania naprawy ukladu ster owania silnika asynchronicznego klatkowego

1 | Wszystkie prace zwiazane z lokalizacja usterki i jej usunieciem wykonywat przy odtaczonym napieciu zasilania uktadu.

2 | Zataczenie napiecia nastapito dopiero po uzyskaniu zgody.

3 | Postugiwat sie miernikiem z funkcja pomiaru ciagtosci obwodu i rezystancji lub omomierzem.

0 4 01 7= |0 USROS
imie i nazwisko datai czytelny podpis
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