








Rys. 4. Diagram czasowy. Wymagana dokładność trwania poszczególnych faz +0,5 s 

Rys. 5. Algorytm działania układu elektropneumatycznego 
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Tabela 3. Protokół naprawy modelu układu elektropneumatycznego 

L.p. Rodzaj usterki Sposób naprawy 

Układ elektryczny 

      

      

      

      

      

Układ pneumatyczny 

      

      

      

      

      

Program 

1.     

2.     

3.     

4.     

5.     

7.     

8.     

9.     
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