CENTRALNA
KOMISJA
EGZAMINACYJNA

Uktad graficzny © CKE 2017

EGZAMIN POTWIERDZAJACY KWALIFIKACJE W ZAWODZIE

Rok 2018
ZASADY OCENIANIA

Arkusz zawiera informacje prawnie chronione
do momentu rozpoczecia egzaminu

Nazwa kwalifikacji: Montaz i konserwacja maszyn i urzadzen elektrycznych

Oznaczenie arkusza: E.07-01-18.01
Oznaczenie kwalifikacji: E.07
Numer zadania: 01

Wypelnia egzaminator

Kod osrodka

Numer PESEL zdajacego™

Kod egzaminatora

Data egzaminu

Dzien Miesigc

Rok

Godzina rozpoczecia egzaminu

Numer
stanowiska

* w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajacego tozsamos¢




Numer

stanowiska

Elementy podlegajace ocenie/kryteria oceny

Egzaminator wpisuje T,
jezeli zdajgcy spetnit
kryterium albo N, jezeli
nie spetnit

Rezultat 1. Zmontowany uklad rozruchowy silnika klatkowego zero-gwiazda-tréjkat ze sterownikiem czasowym.

1

Na szynie Sz1 TH 35 urzadzenia elektryczne zamontowane sa w kolejnosci zgodnej z rysunkiem 1. Rozmieszczenie podzespotow na
\plycie montazowej

2

Na szynie Sz2 TH 35 urzadzenia elektryczne zamontowane sa w kolejnosci zgodnej z rysunkiem 1. Rozmieszczenie podzespotow na
\plycie montazowej

Na koncach przewoddéw doprowadzonych do silnika zamontowane sa koncowki oczkowe, a na wszystkich pozostatych koncach
przewodow koncowki tulejkowe

Wszystkie koncowki przewodow sa odizolowane na takiej dtugos$ci, ze odizolowana zyta nie wystaje z kotnierza izolacyjnego tulejki

Przewody w zaciskach urzadzen zamontowane sg tak, ze przy probie poruszenia r¢kg nie ma oznak ich poluzowania lub wysuwania

Przewody majg dtugos¢ dostosowang do odleglosci miedzy elementami, nie sg napigte

Potaczenia uzwojen silnika wykonane sa zgodnie z rysunkiem 2. Schemat uktadu rozruchowego silnika klatkowego zero-gwiazda-tréjkqt
ze sterownikiem czasowym

Przewdd PE jest podiaczony do obudowy silnika

Obwod glowny wykonany jest przewodami o przekroju 2,5 mm®

10

Obwdd sterowania wykonany jest przewodami o przekroju 0,75 mm?
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Rezultat 2. Podlaczony uklad rozruchowy silnika klatkowego zero-gwiazda-trojkat ze sterownikiem czasowym.

1

Wilaczenie wylacznika nadpradowego Q1 powoduje podanie napigcia na obwod sterowania

2

Wilaczenie wylacznika nadprgdowego Q2 powoduje podanie napigcia na stycznik Kg

Wcisniecie przycisku sterujgcego bistabilnego S1 powoduje podanie napigcia na sterownik PCG 417, co sygnalizowane jest dioda LED

Przy wlaczonym wytaczniku nadpradowym Q1 i przycisku sterujacym S1 w pierwszej kolejnosci zataczaja si¢ styczniki Kgi K 4

Po uptywie czasu nastawionego na sterowniku wylacza si¢ stycznik K ; a zatgcza stycznik K 4 przy pracujgcym styczniku Kg

Przetaczenie uzwojen silnika z gwiazdy w trojkat nastapito po czasie ok. 1 s

Przy wiaczonym wytgczniku nadpragdowym Q2 podczas pracy stycznikow K i K , wat silnika obraca si¢ w prawo

Podczas uruchamiania uktadu nie zadziatato zadne zabezpieczenie nadpradowe

Wecisniecie przycisku sterujgcego bistabilnego S1 wylacza zatgczony uktad
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Przebieg 1. Podlaczenie i uruchomienie ukladu rozruchowego silnika klatkowego.
Zdajacy:
1 |kazdorazowo wlaczat napigcie zasilajace tylko po uzyskaniu zgody przewodniczacego ZN
2 |do $ciagania izolacji z przewoddw uzywal wylacznie szczypiec do $ciggania izolacji lub noza monterskiego
3 |do zaciskania koncowek tulejkowych uzywal wytacznie praski lub szczypiec do tego przeznaczonych
EQZAMINATOT .. .ottt ettt
imie i nazwisko data i czytelny podpis
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Materialy dodatkowe dla egzaminatora

SN lele|eolele
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RNIRXIRX XXX

N - listwa neutralna

PE - listwa ochronna

Q2 - wytacznik nadpradowy S303 C10 (lub inny dostosowany do silnika)
Q1 - wylacznik nadpradowy B6

S1 - przycisk bistabilny

Kg - stycznik gtowny

Ka - stycznik do potgczenia uktadu w tréjkat

K, - stycznik do potgczenia uktadu w gwiazde

PCG 417 - sterownik czasowy

Rysunek 1. Rozmieszczenie podzespoléow na plycie montazowej
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Kg - stycznik gtowny

Ka - stycznik do potaczenia uktadu w trojkat
K - stycznik do potaczenia uktadu w gwiazde
S1 - przycisk bistabilny

Q1, Q2 - wytaczniki nadpradowe

Rysunek 2. Schemat ukladu rozruchowego silnika klatkowego zero-gwiazda-tréjkat ze sterownikiem czasowym
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